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Responsable:  José Luis Calvo
Prerequisits:
Corequigits:

Objectius.  Proporcionar a I’estudiant els elements basics que li permetin conéixer €s principis
basics, els fonaments matematics, la nomenclatura i les diverses possibilitats de la
smulaci6 basada en ordinador de sistemes eectronics. Descriure alguns dels
simulador s comer cials més estesos.

Programa:

Tema 1. Conceptes basics. (1h)
Sigemes. Conceptes de modditzacid i smulacié. Procés de smulacid. Classficacio deds
smuladors. Estructura basica dels smuladors numeérics.

Tema 2: Tipus de simuladors basats en ordinador. (1h)
Processadors  simbaolics, paguets numerics i Smuladors. Classficacio dds smuladors ACP i
SCP. Especifics i generics. Simuladors smbolics Smuladors visuds o de blocs funcionds,
Smuladors descriptius. Smuladors  orientats a  dispostiu.  Smulacid  funciond 1 de
comportament. Smuladors de Ssemes digitas.

Tema 3: Descripci6 dels circuits electronics. (1h)
Topologia de xarxes. Equacions nodals. Equacions d' estat. Métode de lataula.

Tema 4: Aspectes analitics. (1h)
Panteig dd problema. Resolucidé numerica de sstemes d equacions lineds. Métodes directes i
métodes indirectes. Sistemes dispersos. Emmagatzematge i pivotatige. Resolucid d'equacions no
lineals. Métode de Newton-Raphson. Convergéncia. Metodes de Gauss-Seidd i de Gauss-Jacobi.
Resolucié d'equacions diferencids. Métodes exactes i métodes aproximats. Pas d observecio i
pas de cacul. Metodes d' aproximacié geométrica. Métodes de pas Unic i de pas multiple. Error de
truncatge. Edtabilitat. Sistemesrigids. Control de la durada del pas de calcul.

Tema5: PSPICE. (2h)
Smuladors orientats a dispostiu. Alternatives. SPICE. Trebadl amb SPICE. Sntaxi SPICE.
Fitxers d'entrada i de sortida Targetes de control, d’'entrada, de sortida i d'andid. Entorn
PSPICE: capturador d esquemes, simulador i postprocessador grafic. Altres moduls. Components
en SPICE (PSPICE). Macromodels i modelacié de comportament. Smulacié andogica, digitd i
mixta. Errors habituals en SPICE. Alguns exemples resolts amb PSPICE.

Tema 6: Altressimuladorsd’ajut al disseny de sistemes analogics. (1h)
Smuladors basats en SPICE: de lliure disgtribucié (SwitcherCAD, etc) i comercids (OrCAD-
Cadence, MultiSm-Electronics Workbench, Microcep, Circuit Maker, etc.). Altres programaris
orientat d disseny (FilterWiz, etc.). Smuladors per a arrays andogics (FPAA-Anadigm, etc.).

Tema 7: SAPWin, un exemple de smulador smbdlic. (1h)
Smulaci6 smbolica Méetodes smbdlics. En € temps. En la freqiéncia Méode d enumeracio
d arbres. Descripcio de SAPWIn i operativa funciona. Exemples.




Tema 8. SIMNON, un exemple de smulador descriptiu. (1h)
Smulacio descriptiva. Alternatives HDL i a I'espa d'estat. Operdiva i possibilitats de smulacio
amb SIMNON. Sintaxi SIMNON. Exemples.

Tema 9: VisSim i SystemView, exemples de simulador s visuals. (2h)
Introduccio. Descripcid de VisSim. Possbilitats i moduls de VisSm. Menlds. Blocs VisSim.
Trebal jerarquic. Descripcié de SysemView. Posshilitas. Blocs SysemView. MenUs.
Exemples.

Tema 10: BM2LOGIC, un simulador funcional de sstemesdigitals. (1h)
Descripcio de BM2LOGIC. Possbilitats. Llibreriess MenUs. Exemples. Altres smuladors smilars
(Design Works, Multimedia Logis, €tc.).

Tema 11: Entorn avancats de simulacié per al disseny de sistemes digitals. (1h)
Introducci6. Possibilitats. Moduls tipics.

Tema 12: Simulador s especifics per a sistemes electr onics de potencia. (1h)
Introduccié. PSIM, com exemple tipic d’ aquests smuladors.

Practiques de Laboratori:

1. PSPICE. (8h)

2. SAPWIN. (2h)

3. SIMNON. (2h)

4. VISSIM. (2h)

5. Sysem VIEW. (2h)

6. B"2LOGIC. (2h)

7. OrCAD com a Simulador Digitd. (4h)
8. PSIM. (2h)

Activitats No Presencials:
Trebdl cooperatiu. Cada estudiant cercara informacié sobre I'estat actud d'un tipus de smuladors. El
grup de classe exposara les conclusions.

Bibliogr afia Basica:
1. Apunts de I'assignatura
2. Manuds dels smuladors emprats.

Bibliografia Complementaria:

Sistema d’avaluacio:

Controls de seguiment: Primer:  10% Segon: 0% | Provafind:  20%

No presenciditat:  20% | Practigues~ 50% |Altra 0%




