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Arees de coneixement (BOE): Enginyeria Mecanica. Mecanica de Medis Continus i Teoria
d'Estructures.

Descriptors (BOE): Estatica, cinematica i dinamica del solid rigid i aplicacions fonamentals en
I'Enginyeria. Analisi cinematica i dinamic de mecanismes i maquines.

Coordinador: Maria de la Vega Pérez Gracia

Professors:  Maria de la Vega Pérez Gracia, Carlos Gonzalez Lagunas

Prerequisits: FFEM, FMEIM

Corequisits:

Objectius: Adquirir coneixements sobre els fona ments teorics de la Mec anica per un correcte
analisi i calcul de problemes d'estatica.

Programa:
Tema 1: Sistemes de forces. (4h)
Conceptes i principis generals. Sistemes de forces bidimensionals. Sistemes de forces
tridimensionals. Moment respecte a un punt. Moment respecte a un eix. Sistemes forca-par.
Sistemes equivalents.
Tema 2: Estatica. Equilibri del solid rigid. (8h)
Recolzaments i unions. Equilibri estatic. Diagrama de solid Iliure. Reaccions en sistemes rigids.
Tema 3: Analisi de sistemes en equilibri. (12h)
Estructures: métode dels nusos i métode de Ritter. Entramats. Maquines.
Tema 4: Forces distribuides: centres de gravetat. (10h)
Centres de gravetat de peces planes. Centres de gravetat de peces tridimensionals. Distribucions
de forces i sistemes equivalents.
Tema 5: Forces distribuides: moment d’inercia de superficies planes. (12h)
Moments d’inércia de superficies planes. Producte d’inércia. Eixos i moments principals
d’inércia.
Tema 6: Estatica. Equilibri del solid rigid. (10h)
Moments d’inercia de masses. Producte d’inercia. Tensor d’inercia.
Tema 7: Fregament. (4.5h)
Fregament sec. Angles de fregament. Tascons. Cargols. Coixinets. Rodes. Corretges planes.
Corretges trapezoidals.

Practiques de Laboratori:

Activitats No Presencials:

Les activitats no presencials canvien d’un curs a I’altre, perd sempre consisteixen en un treball que es fa

en grup sobre la tematica del curs. Aproximadament té una dedicacié de 8 hores per persona. Aquest

treball pot consistir en:

1. Elaboracié d’un programa senzill informatic per calcular una resultant d’un sisteme de forces i
correccio del treball d’un altre grup.




2. Elaboracio6 d’un programa senzill informatic per calcular centres de gravetat o0 moments d’inercia de
peces i correccid del treball d’un altre grup.

2. Plantejament de problemes mecanics trets de la observacié quotidiana i correccié del treball d’un
altre grup.

3. Lectura, comentari i resum d’un article sobre mecéanica. Elaboracié d’un article propi sobre un tema
similar al tractat i correccid del treball d’un altre grup.
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