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Corequidgts.

Objectius.  L’estudi del comportament dels accionaments electrics a velocitat variable,
treballant en ds diversos quadrants del pla pardl-velocitat, tot considerant-los com
un conjunt congitui t per elements de I'électronica de poténcia, les maquines
electriques i les carregues mecaniques, posant de manifest la capacitat per a
millorar € transt energetic i augmentar-ne € rendiment de procés. Analitzar
també ds principals models utilitzats per a I'estudi del regim transitori en es motors
de corrent continu i d’induccio, aixi com laintroducci6 al control dels mateixos.

Programa:

Tema 1: L’electronica de poténciai € treball dels accionaments. (3h)
Els “interruptors dectronics’. Dispostius interruptors  evolucionats.  Funcions basiques de
I'dectronica de potencia aplicada ds accionaments. Tipus d accionaments eectromecanics.
Caracterigtiques de servel. Exigencies dels serveis. Capacitat maima de trebdl en €s sarves a
velocitat variable,

Tema 2: Motorsde corrent continu en régim permanent. (7h)
Caracteridtica de sortida i capacitat de servel. Variacio de veocitat. Incidencia de I'aimentacio.
Solucions adoptades. Alimentacié de I'induit per rectificador controlat. Incidencia des
harmonics. Técniques de trossgat serie. Variacid de veocitat per modificacio dd flux. Variacio
de velocitat per modificacid combinada de la tensé i € flux. Inversé de marxa. Frenat deéctric:
per reostat i per recuperacio denergia Trebdl en es quatre quadrants aplicacio ds serves
ciclics.

Tema 3: Control i transitoris en motorsde corrent continu. (4h)
Principi de control de velocitat , 0 podcid, per redimentacid de la velocitat i d corrent. Diagrama
de blocs funcionds. Esquema baic pe control industrid. Régim dinamic i trangtoris de serve.
Cas paticular de l'engegada Simulacio de les accions de control. Aplicacions. Seeccio
d’ accionaments controlats.

Tema 4: Regim permanent del motor asincron trifasic d'induccié. (6h)
Caracteridtiques. Esquemes equivadents. L’engegada dels motors asincrons. Trebal a veocitat
vaiable. Alimentacié a freqiéncia variable. Trebal a parel congant. Trebal a poténcia constant.
Limitacions. Alimentaci6 per corrent. Conseguiencies de I'dimentacio mitjancant tecniques de
I'dectronica de poténcia. Harmonics. Trebal ddl motor trifasic en ds quatre quadrants. Inverso
de marxa. Frenats.

Tema5: Control del motor asincron. (4h)
Classficacio. Incidencia dels convertidors utilitzats. Alimentacié a fregliencia varigble: tipus onal
qQuadrada i tipus modulaci6 de I'ample dimpuls(PWM). Modditzacié dels convertidors
electronics. Esquemabasic pd control de velocitat en d motor asincron trifesic d’induccié.

Tema 6: Aplicacio als accionaments per motor asincron trifasic derotor bobinat. (2h)
El motor dandls i & control de la poténcia de Iliscament per dissipacié rotorica. Control per
recuperacid de |’ energia rotorica. Cascada subsincrona.




Tema 7: Modd dinamic pel motor d'induccio. (4h)
Esquema equivdent pd tractament de la maguina asincrona davant trandtoris. Utilitzacié de
vectors i/o fasors espacias. La transformacio trifescabifasca Generditzacio de la referencia
Expressons generds des fluxos, les tensons, la potencia i d pardl. Circuits equivaents per a
'estudi dd regim dinanic. Aplicacidé a I'estudi dds trandtoris. Utilitzacid de modds per a
I'andis des trangtoris d'engegada. Comportament dinamic dd motor dimentat  mitjancant
ondulador autonom.

Practiques de L abor atori:

1. Introduccié. Descripcio del laboratori. (2h)

2. PSIM: components. (2h)

3. PSIM: conjunts, aplicacions. (2h)

4. Caracterigtiques dels motors de corrent continu. (2h)

5. Aplicacié dds rectificadors controlats. Variacio de velocitat | pardl en d motor de corrent continu
actuant sobre I'indui t. (2h)

6. Aplicacio dels variadors dterns a I'engegada eectronica del motor asincronic. Cdcul dd temps
d engegada i dels parametres d’ gjust ddl variador. (2h)

7. Estudi dd funcionament en carega de motor asincronic trifaac d'induccio, dimentat per ondulador
trifasic a U/f = k mitjancant técniques dectroniques de modulacio de I'ample d impuls(PWM). (1h)

Activitats No Presencials:
1. Smulacio d un accionament.
2. Dimensionat i seleccio d'un accionament per a una aplicacio concreta.
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