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Prerequistss. ME2

Corequidgts.

Objectius. Estudiar els accionaments basats en maquina asincrona, les seves aplicacions
industrials i la seva modelitzacié. Estudiar les diferents possibilitats per al control
dels accionaments, incidint en llurs prestacions i limitacions. Determinar els efectes
que produeixen es convertidors sobre la xarxa i sobre la carrega accionada establint
les opcions per a minimitzar els efectes negatius. Presentar diverses opcions de futur
sobr e les técniques de control d'accionaments.

Programa:

Tema 1. Motorssincronicsen régim permanent. (7h)
Classficacio | conditucid ba&ica. Esquemes equivdents. Expressons fonamentads dd padl i |al
poténcia en dimentacions per tensd i per corrent. Accionaments a velocitat variable. Sitemes
autocommutats. Utilitzacié dels cicleconvertidors.

Tema 2: Modelitzacio i control dels convertidor s estatics. (3h)
Modditzaci6 en petit senyd. Modditzacio en gran senyd. Dinamica dels convertidors. Modes de
control pels convertidors. Control per tens 4. Control per corrent. Modulacié vectorid. Altres.

Tema 3. Tecniques de control per a maquines de corrent altern. (12h)
Modditzaci6 en regim trandtori de maguines de corrent dtern. Control escdar. Control per
orientacié del camp. Expressions generds. Estructurai gjust del sistema de control. Aplicacions.

Tema 4: Efectes del convertidor sobrela carrega accionadai la xarxa. (5h)
Harmonics generats pel convertidor. Efectes dels harmonics sobre la xarxa. Solucié. Efectes dds
harmonics sobre @ motor. Solucio. Compatibilitat electromagnética. Normetiva.

Tema5: Altres possibilitats de control. (3h)
Control sense captadors de magnituds mecaniques i/o deéctriques. Egtimacié de varigbles no
mesurables. Principis de logica difusa. Principis de xarxes neuronas. Aplicacions.

Practiques de L abor atori:

1. Control de velocitat en  motor Sncronic mitjancant Sstemes autosincronitzats. (2h)

2. Simulacio dels convertidors. PSIM. SIMNON. (4h)

3. Cdcul, gust i comprovacio experimental d'un dstema de control de veocitat per a maguina
asincronatrifasica. Técnicavectorid. (4h)

4. Mesuradharmonicsi la seva compensacio. (2h)

Activitats No Presencials:
1. Smulacio d un accionament. (5h)
2. Sdeccid i gust d’'un accionament per a una aplicacié concreta. (10h)
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