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Versi6: 2007

Tipus: Credits totals: 6 Hores/setmana totals: 4
Optativa Credits presencials Teoria: 3,75 | Hores/setmana presencials Teoria: 2,5

Credits presencials Problemes: 0 Hores/setmana presencials Problemes: 0

. . Credits presencials Laboratori: 1,5 | Hores/setmana presencials Laboratori: 1
Quadrimestre: Q5 Credits no presencials: 0,75 | Hores/setmana no presencials: 0,5

Arees de coneixement (BOE):  Arquitectura i tecnologia de computadors. Teoria del senyal i
comunicacions

Descriptors (BOE): Meétodes d'obtencio d'imatges. Diagnostic automatic a partir d'imatges.

Coordinador: J. Amat

Prerequisits: FIE

Corequisits:

Objectius: Estudi de les tecniques d’adquisicié i processament d’imatges, orientades al
diagnostic i al guiat terapeutic. Adquirir coneixements sobre els sistemes i els
metodes d’obtencio d'imatges, de millor qualitat o contrast, i sobre les possibilitats
d’aplicacio al diagnostic automatic a partir d’imatges.

Programa:

Tema 1: Introduccio. (3,5h)
Tipus d'imatges mediques i caracteristiques. Tecniques de formacié de la imatge. Codificacio i
emmagatzematge. Camps d'aplicacio.

Tema 2: Captacio de la imatge. (6h)
Dispositius, técniques i metodes. Caracteristiques dels diferents tipus d'equips: RX, US, la CT, de
diferents modalitats: MRI, PET, SPECT. Imatges TVUV i IR. Caracteristiques de les imatges.
Formes de codificaci6 i emmagatzematge.

Tema 3: Tecniques de processat d'imatges. (10h)
Operadors matricials: Filtrat, contrast, contorns i real¢at. Técniques de segmentacid assistida.
Reconeixement d'objectes, estructures i elements d'interes. Apreciacié dimensional.

Tema 4: Registre d'imatges. (6h)
El problema de la posada en correspondencia. Estereotaxia. Registre d'imatges a partir de
marques de referencia. Registre d'imatges a partir de punts singulars. Meétodes basats en técniques
estadistiques.

Tema 5: Representacio volumetrica. (4h)
Imatges 2D i 3D. Models tridimensionals. Resolucié espacial. Técniques de modelitzacio,
visualitzacio i mesura.

Tema 6: Arees d'aplicacio del diagnostic. (8h)
Deteccio i localitzaci6. Analisi del moviment. Guiatge a partir d'imatges. Alineament d'eixos.
Analisi dimensional. Evolucio de patologies. Reconeixement d'estructures i elements interés.

Practiques de Laboratori:

1. Introduccio a les diferents utilitats d'un paquet de processat d'imatges. (2h)

2. Segmentacid aplicada a diferents tipus d'imatges. (2h)

3. Reconeixement de estructures i patologies. (2h)

4. Processat per a la diagnosi de diferents patologies a partir del moviment, de la mesura, el color. etc.
(9h)

Activitats No Presencials:

Es faran estudis i la seva posterior presentacid, en grups de 2 0 3 persones, sobre:
1. Solucions existents per al diagnostic de patologies concretes.

2. Aprofundiment sobre treballs concrets en I'analisi d'imatges mediques.

3. Equips reals.

4. Desenvolupament d’aplicacions concretes




Bibliografia Basica:
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Electronico. 1988.

2. JAIN, R.; KASTURI, R.; SCHUNCH, B.B. “Machine Vision”. Ed. Mc Graw Hill, 1995.
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Bibliografia Complementaria:

1. BRONZINO, J.D. "Handbook Biomedical Engineering Handbook". 2nd ed. CRC Press. 1999.

2. SCOQT, E. "Computer Vision and Image Processing: a Practical Approach using CVIPtools”.
Umbaugh Prentice Hall. 1998.

Sistema d’avaluacio:

Controls de seguiment: Primer:  10%  Segon: 10% | Prova final:  50%

No presencialitat: ~ 10% | Practiques:  20% | Altra: 0%
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