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Arees de coneixement (BOE): Enginyeria Mecanica.

Descriptors (BOE): Fonaments de cinematica i dinamica. Mecanismes.

Responsable: Xavier Riudor

Prerequisits: FME1l, FFEI

Corequisits:

Objectius: Adquirir coneixements basics sobre cinematica i dinamica de mecanismes plans i
sobre el comportament resistent d'elements estructurals emprats en I'ambit de la
tecnologia electronica.

Programa:

Tema 1: Mecanica del solid rigid. (4h)

Tema 2: Esforc¢os, tensions i deformacions. (6h)

Tema 3: Dimensionat d’elements estructurals i de maquines simples. (8h)
Tema 4: Elements de transmissio i de conversiéo de moviment. (8,5h)
Tema S: Elements i dispositius comercials de maquines. (8h)

Tema 6: Motors. (2h)

Practiques de Laboratori:

1. Operacions basques en taller mecanic. (2h)

2. Metrotecnia. (2h)

3. Andis tecnologicai condructivad un mecanisme. (2h)

4. Andis cinemdicai dinamicad un mecanisme. (2h)

5. Andis de mecanismes amb suport informdic. (2h)

6. Disseny i cdcul d'un mecanisme o d’ una estructurasmple. (2h)

Activitats No Presencials:
1. Presentacié d'un treball en grup sobre aspectes relacionats con la materia. (7,5h)

Bibliografia Basica:

1. BEER, F.P.; JOHNSTON, E.R.; "Mecanicavectorid paraingenieros'. Vols. 1y 2 (Est&icay
Dinamica). Edit. McGraw-Hill.

2. BERROCAL, L.O. "Resigencia de Materides'.Ed. McGraw-Hill.

3. SHIGLEY, JE.; MISCHKE, C.R. "Disefio en Ingenieria Mecanica'. Ed. McGraw-Hill.

Bibliografia Complementaria:
1. LOBOSCO, O.; P.C.DIAS, JL. "Sdeccion y Aplicacion de motores el éctricos'. Boixareu editores.

2. MERINO A., JM. "Manua de accionamientos eléctricos' (tomo 1). Ed. Cadem.
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