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Prerequisits. |1, EP

Corequigits:

Objectius.  Conéixer la problematica industrial que condiciona € disseny dels sistemes
electronics de control. Coneixer les diferents alternatives de disseny d'etapes
d'adquisicio de dades, de la presentaci6 i tractament de la informacié del procési de
la generaci6 de les diferents accions de control.

Programa:

Tema 1. L'adquisicio de senyals. (9h)
Alternatives de disseny de I'etapa condicionadora d'entrada. Tecniques hardware per al filtrat del
soroll en la mesura. Protecci6 de l'etapa condicionadora. Amplific ador d'instrumentacié amb
aillament galvanic. Linealitzaci6 hardware de la resposta d'un sensor. Control del convertidor
analogic/digital serie.

Tema 2: Tractament dela informacié en un microcontrolador. (8h)
Teécniques software per al filtrat del soroll en la mesura. Compensaci6 de les derives térmiques i
temporals en un sistema d'adquisicié de mesures. Proteccio de dades front a caigudes
d'alimentacio i control de 'watch dog'. Implementacié de funcions matematiques basiques.

Linealitzaci6 software de la resposta d'un sensor. Implementaci6 de l'algoritme PID en un
microcontrolador.

Tema 3: Lainterficieamb altres periférics basics. (8h)
Control de visualitzadors intel ligents. Comunicacio RS -485. Disseny hardware d'un control PID.
Control de motors pas a pas. Entrada/sortida digital optoaillada. Sortides d'alarma 1 maniobra

mitjancant relés d'estat solid.

Tema 4: Exigenciesfuncionals en un sistema de control de processos. (5h)
Tecniques per I'ajust del llag de control. Arquitectures basiques dels sistemes de control. Control
en temps real. Planifi  cacid de les tasques de control. Control distribuit i sistemes redundants.
Jerarquia de comunicacions industrials.

Practiques de L abor atori:

1. Analisi de I'etapa condicionadora d'un sistema de mesura. (2h)
2. Linealitzaci6 hardware de corbes de resposta de sensors. (2h)
3. Analisi de resposta d'un controlador PID. (2h)

4. Control d'un display intel ligent. (2h)

5. Connexi6 d'elements de control a través de RS -485. (4h)

Activitats No Presencials:

El professor planifica i realitza el seguiment i la tutela del treball proposat que se emmarca al voltant
dels tres eixos d'activitat segiients:

1. Analiside sistemes. Els estudiants formant grups reduits, realitzen la analisi, simulacio i, si escau, el




muntatge del circuit electronic proposat.

2. Discussi6 de diferents solucions a un treball proposat. Els estudiants formant grups reduits, analitzen
1 presenten diferents alternatives per solucionar el treball proposat.

3. Sintesis de sistemes. Els estudiants formant grups reduits, realitzen el projecte d'un circuit que
satisfaci les condiciones técniques establertes.
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