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Prerequistss. FME2M

Corequidgts.

Objectius. Els objectius d’aquesta assignatura optativa és introduir I'estudiant en € cdcul

numeéric, donant-li a conéixer moltes de les eines que es fan servir i que li seran de
gran utilitat al llarg de la carrera i posteriorment al llarg de la seva professio. En €
desenvolupament de |'assignatura es pretén fer una presentacid sense gaires
formalismes excessivament tedrics per donar una visio senzilla i sobre tot, practica
dela mateixa.
Les classes es fan a I’aula d’'informatica, on s alternen les explicacions tedriques dels
diferents metodes numeérics amb la implementacié dels mateixos amb e paquet
MATLAB. Per aquest motiu, els primers dies de classe es fa una rapida i senzilla
introducci6 al mateix.

Programa:

Tema 1: Introduccio al Matlab. (2h)

Tema 2: Introduccié als metodes numerics. (4h)
Primers conceptes. Exempleil ludratiu.

Tema 3. Aproximacionsi errors. (5,5h)
Introduccié. Xifres dgnificatives. Error relatiu i error absolut. Error d'arrodoniment. Error de
truncament. Altrestipus d’ errors. Error numeric total. Estabilitet i convergéncia

Tema 4: Resolucio d'equacions no lineals. (4h)
Introduccié. Separacié d arrels. Métodes grdics. Metode de la hiseccio. Métode de Regula-Fas.
Métode de la iteracidé del punt fix. Metode de NewtonRaphson. Métode de les tangents. Cdcul
d arrels complexes.

Tema 5: Interpolacio. (4,5h)
Introduccid. Polinomis de Newton. Polinomis de Lagrange. Polinomis d'Hermite. Interpolacid
segmentaria (spline).

Tema 6: Integracié numerica. (4,5h)
Introduccio. Formules de NewtonCotes. dels rectangles, dels trapezis i de Simpson. Integracié de
Romberg. Integracio per quadratura gaussiana.

Tema 7: Resolucié numeéricad EDO’s. (5,5h)
Introducci6. Resoluci6 numerica dEDO’'s de primer ordre. Resolucié numérica de sstemes i
d EDO’sd ordre superior.

Practiques de L abor atori:

Combinades amb les classes de teoriai de problemes.
1. Introducci6 d Matlab. (4h)

2. Introducci6 as metodes numerics. (1,5h)

3. Aproximacionsi errors. (2h)

4. Resoluci6 dequacions no lineds. (1,5h)

5. Interpolacio. (2h)




6. Integracié numerica. (2h)
7. Resolucié numéricad EDO's. (2h)

Activitats No Presencials:

Aplicacions de les diverses tecniques numeriques a la resolucié de problemes proposats per I estudiant
en relacié amb la seva especiditat.

1. Introducci6 as metodes numerics. (2h)

2. Aproximacionsi errors. (3h)

3. Resolucié d'equacions no lineds. (2h)

4. Interpolacio. (2,5h)

5. Integracié numerica (2,5h)

6. Resolucié numericad EDO's. (3h)
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