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Areesde coneixement (BOE):  Enginyeria M ecanica.

Descriptors (BOE):  Elements d'accionament. Elements de transmissié. M ecanismes. AT [lament
de soroll i vibracions.

Responsable:  Eduard Calduch

Prerequists MTM1, MTM2

Corequigits:

Objectius: Coneixer, entendre i saber seleccionar, aplicar i integrar els diferents elements
d'accionament i detransmissio necessaris en € disseny de maquines.

Programa:

Tema 1. Elements d'accionament. (6h)
Sdleccid de motors deéctrics. corbes de pardl, velocitat i potencia. Sdeccié de motores hidradlics:
corbes de sdleccid, parell, pressi6, potencia. Seleccié de motors pneumatics. Seleccid d'actuadors
hidrallics i pneumaics. Selecci0 de motors dexplosd: corbes de pardl, velocitat, potencia
Problemes d'aplicacio.

Tema 2: Engranatges amb perfil d'evolvent. (6h)
Perfil devolvent de cercle. Engranament entre aquest tipus de perfils (propietats). Geometria de la
dent devolvent. Relacio entre gruixos de la dent a diferents dtures. Cremalera devolvent.
Conceptes sobre tdlat dengranatges de perfil devolvent per generacid: dades intrinsecs, dades de
generacio, desplacament. Dades de funcionament: condicid d'engranament sense joc, concepte de
desplacament, joc de flancs. Limits en I'engranament dels perfiles devolvent: arc de conduccié o
daccié, grau de recobriment, interferéncia, nUmero limit de dents duna roda dentada tdlada al
zero, talat amb desplacament per evitar interferencia. Problemes d'engranatges rectes.

Tema 3. Engranatges helicoi dals. (6h)
Introducci6. Helicoide reglat. Cremadlera de dents inclinades. Talat per generacid: dades de base.
Grau de recobriment. Dades de funcionament. Condicié dengranament sense joc. NUmero limit
de dents duna roda helicoi dd tallada a zero. Talat amb desplacament per evitar dents penetrades.
Cargol sensefi. Problemes d'aplicacio.

Tema4: Trensd'engranatges. (5h)
Introduccio: classficacid dds trens dengranatges. Tren epicicloi da recurrent. Formula de Willis,
Reacié de pardls (moments). Tren diferencia. Problemes.

Tema 5: Acoblament: transmissio de poténcia. (6h)
Acoblaments rigids. Acoblaments eagics. Acoblaments mobils. Embragatges  embragatges
d'arrossegament instantanis, embragatges d'arrossegament progressiu. Problemes d'aplicacio.

Tema 6: Transmissions per corretgesi politges. (5h)
Reacié de transmissd. Cdcul de corretges trapezids. Corretges dentades. Cdcul de corretges
dentades. Problemes d'aplicacio.

Tema 7: Transmissions por cadenes. (4h)
Cadenes de corrons. Cadenes silencioses. Problemes d'aplicacio.

Tema 8: Vibracions mecaniquesi control del sorall. (7h)
Fenomens de vibraci6 dun grau de llibertat. Vibracions forcades harmonicament. Moviment
suport. AT llament en maquines i control del sorall. Introduccié a so: velocitat del so, poténcia del
S0, intendtat del S0, pressd de so. Aplicacions: tecniques del control del sorall, tractament de la
trgjectoria de transmissi 6, disseny de barreres i revestiments. Problemes d'aplicacié.




Practiques de L abor atori:

1. Coneixement de mecanismes de transmissio. (1,5h)

2. Coneixement de mecanismes. (1,5h)

3. Utilitzaci6 de programes informétics per d cdcul de motorreductorsi accessoris. (2h)
4. Estudi de vibracionsi soroll en unaméayuinade taler. (2h)

Activitats No Presencials:
1. Redlitzacio d'un petit projecte d'aplicacio dels coneixements adquirits durant € curs. (7,5h)

Bibliografia Basica: )

1. CALERO PEREZ, R.; CARTA GONZALEZ, J. A. "Fundamentos de mecanismos y maquinas para
ingeniercs’. Ed. Mc Graw Hill.

2. NORTON, R. "Disefio de maquinarid’. Ed. Mac Graw Hill.

3. MOLINER, P. R. "Engrangjes' C.P.D.A.-E.T.S.I.I.B.

Bibliografia Complementaria:
1. MOLINER, P. R. "Vibraciones' CP.D.A.-E.T.S.I.1.B.
2. HARRIS, C. "Manud de medidas acliticas y control ddl ruido" Ed. Mac.Graw Hill.

Sistema d’ avaluacio:

Controls de seguiment: Primer:  30%  Segon: 0% | Provafind:  30%

No presenciditat:  30% | Prictiques: 10% | Altra 0%




