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Assignatura: Fabricacio Flexible i Robotica Codi: 15656
Versio: 2008
Tipus: Credits totals: 6 Hores/setmana totals: 4
Optativa Creédits presencials Teoria: 3 Hores/setmana presencials Teoria: 2
Crédits presencials Problemes: 0,75 | Hores/setmana presencials Problemes: 0,5
. . Crédits presencials Laboratori: 1,5 | Hores/setmana presencials Laboratori: 1
Quadrimestre: Q6 Crédits no presencials: 0,75 | Hores/setmana no presencials: 0,5

Arees de coneixement (BOE): Enginyeria dels Processos de Fabricacio.

Descriptors (BOE): Cel lules flexibles. Elements de manutencid, transport i emmagatzemament
automatics. Eines i utils modulars. Robotica. Inspecci6é automatitzada.

Coordinador: Enric Porta

Prerequisits:

Corequisits:

Objectius: Coneixer, entendre i saber seleccionar, aplicar i integrar els diferents elements que
composen els sistemes de fabricacié flexible, automatitzada i integrada per
ordinador.

Programa:
Tema 1: Introduccid. (4h)
Conceptes de fabricacio flexible. Caracteristiques generals. Components. Entorn empresarial.
Tema 2: Sistemes de fabricacio flexible. (4h)
Tipologies de processos. Cel lules flexibles. Tecnologies de grups.
Tema 3: Les maquines a la fabricacid flexible. (7,5h)
Caracteristiques de les maquines. Alimentacié automatica. Fixacions i utillatges automatics.
Sistemes d'identificacié d'eines i peces. Inspeccid automatitzada. Visié per computador.
Tema 4: Robots manipuladors. (12h)
Arquitectura de robots. Pogramacié de robots. Programacio de robots off line. Interaccié amb
I'entorn.
Tema 5: Transport i emmagatzament automatics. (4h)
Instal lacions fixes. Linies flexibles. Robots mobils. Magatzems dinamics.
Tema 6: Gestid i control de cél lules flexibles. (6h)
Sistemes automatics de supervisid i control (SCADA). Integracié de sistemes de gestid. Piramide
CIM.

Practiques de Laboratori:

1. Programacié i aplicacié de robots. (7h)
2. Visio per computador. (2h)

3. Sistemes SCADA. (2h)

4. Cel lules flexibles. (4h)

Activitats No Presencials:
Desenvolupament d'un projecte d'aplicacio.

Bibliografia Basica:

1. FERRE MASIP,R. "La fabrica flexible. Coleccion Productica”. Editorial Marcombo. 1988.

2. VIVANCOS CALVET, J. "Fabricacion flexible". CPDA de I'ETSEIB. 1996.

3. BARRIENTOS, A; PENiN, L.F.; BALAGUER, C.; ARACIL, R. "Fundamentos de Robdtica".
Editorial McGraw Hill. 1997.

Bibliografia Complementaria:

1. RANKY, P.G.; "Flexible manufacturing cells and systems in CIM". Editorial CIMware Limites.
1990

2. RANKY, P.G.; "Total quality control and JIT management in CIM". Editorial CIMware Limited.
1990

3. CLELAND, D.l.; BIDANDA, B."The automated factory handbook. Technology and management".




Editorial TAB Professional and Reference Books. 1990

Sistema d’avaluaci6:

Controls de seguiment: Primer: 20%  Segon: 0%

| Prova final:  50%

No presencialitat: 20% | Practiques:  10%

| Altra: 0%
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